CHAPITRE &
GENIE MECANIQUE

//3

1 - Explication générale

+ OM = étapec 6, Z et § du détail des étapec
de conception (voir Chap.1-F5)

+ OM = cavoir lire un plan ou un cchéma
mécanique

+ OM = cavoir faire des caleule de mécanique

( dimengionner ou vérifier le dimencionnement

de¢ compom.ntc)



+ OGM = cavoir modélicer une picce ou un

mécanicme dang un modeleur volumique

(/ogr’cr’e/) = 3.

2 - Rudimente de deccin inductriel

=>F2, 3etV¥.

- Caleul déchelle géométrique

- Reprécentation a [aide de projectione
orthogonalec ( vues exterieures, vue coupees,

etc.)

=> lfoir Exercices feuille 1



3 - Contact entre colidec
=> Fé.

DéF. : deux colide¢e cont en linicon ¢i au moing

un contact entre eux exicte.

MNature du contact :
- Pe?fht
- [:’gne droite

- [:’gme cukw'ﬁghe (cerc/e ou aatre)

- Surface ,b/ame

- Surface non plane (cy/fma(h'?ae,, cphérique,
etc.)

=> foir exercicee feuille 2



Un colide libre, cane contact, poccéde 6 DD

3 7R et 3 ROT.
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4 - (iaicone me’cam'c(ueg’ s‘:'mp/es'

=> [ableau annexe A1

On a différentes liaicons cimples (de bace) a
[aide decquellec on peut modeélicer un
mecanisme.

Chaque liaicon cimple a un cymbole (2D ; 3D),
un tableau de mobilité (DD() et une
reprécentation torcorielle (c:'me'mat:'?ue et

s"tatf?ue)
A connaitre : PIVOT, GLISCIERE, ROTULE



5 - Liaicone me’caw’qaes’ compag'ées'
De’ﬁ : §i deux colidee au au moine deux zonec de
contact, alore ilc cont en liricon compogcee.

Une lizicon compogée peut parfois ce ramener a

une liaicon Q’mp/e.

Ceci établit la différence entre cchéma

» P » M » » Iy Iy » » 1
cmematrtfue winimal et ‘non minimal’.

=> |foir exercicec feuille 3

=> foir exercicec feuille 4



6 - Modelication dec mecanicmes

DeF. : mécanicme = encemble de picces ou
groupec de pieces ayant dec mobilitéc entre

ellec.

[ e modeéle cappelle "cchéma cinématique’.

(e cchéma peut étre minimal ou non minimal.

=> |foir exercicec feuille 5



